SISTEMI LTI

Per lavorare con i sistemi LTI s usano i numeri complessi o derivate.

d—X:Ax+Bu
dt
y =Cx + Du

u—)Ex —>y

u =ingress;
y = uscite;
X = stato

Variazionedi un sistema LTI
-derivate:;

-sistema: -“X" e“u”variahbili
-“A,B,C,D” parametri
_H XH e“ yH u&ite

_aX_%-X X=(AX+(B)u)
dt t,-1 y=(C)(X) +(D)(u)

X



Esempio:
X = (A)(X) +(B)(u)
y = (C)(x) +(D)(u)
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esempio partendo dall’ equazione:

X, = 3x, + 2X, + 5U, X:(IA)(X)'F(B)@)

X, =7X,+3u,

= x, y=QK+Dy)
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