INTRODUZIONE Al SISTEMI

Definizione di Sistema:
- Unsistema é uninsieme formato da pu elementi interagenti tra loro, in modo da d¢tenere
un'unica entita organzzata a fine di ottenere un obhettivo Prefissato.
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Unsistemapuo essre:

Def:

-S .Aperto: seinteragisconoi suoi elementi con delle variahbili esterni;
-S .Chiuso: sei suoi e ementi non interagiscono con variabili esterne;
-S. Deterministico: mantiene le uscite cstanti ,ovvea o, sempre uguali;

-S .Probalili stico: varia le sue uscite al variare dei parametri anche se le entrate ss mantengono



costanti;

-S.Lineare: comunque vanga suddiviso, se studiato il singolo frammento € uguale a tutto il
sistema:

-S.Non Lineare: se suddiviso e studiato non avra mai le uscite uguali al sistema intero
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-S Variante: cambia asuoi stati al variare del tempo;

-S. Invariante: rimane @stante al cambiare del tempo;

dei Sistemi Varianti esistono :
- Tempo Discreto: cioe che analizzano dopo gni intervallo

- Tempo Continuo: cioe chefanno un analisi del circuito istante per istante.

-S.Con Memoria cioe dhe \ariano e mantengono memoria degli stati passati
-S. Senza Memoria cioé chei analizzano i dati senza tener conto degli eventi passat.i.




SISTEMI LTI

Per lavorare coni sistemi LTI si usanoi numeri compless o derivate.

d—X:Ax+ Bu
dt
y =Cx+ Du

u—)Ex —>y

u =ingress;
y = uscite;
X = stato

Variazione di unsistema LTI
-derivate:;

-sistema: -“X" e“u”variahbili
-“A,B,C,D” parametri
_H XH e“ yH u&ite

_adx_x%-X X=(AX+(B)u)
dt t,-t y=(C)(X) +(D)(u)

X



Esempio:
X = (A)(X) +(B)(u)
y = (C)(x) +(D)(u)
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esempio partendo dall’ equazione:

X, = 3x, + 2X, + 5U, X:(IA)(X)'F(B)@)

X, =7X,+3u,

= x, y=QK+Dy)

|;)<||:|<||| []
—ir-
ore
ol Ly|;
K
HEH
Sais

olo
s
Gaiem



